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В.О. Євстіфєєв. Теорія автоматичного керування. За редакцією д.т.н., професора Д.Й. Родькіна. Частина перша.  Лінійні безперервні та нелінійні системи. Навчальний посібник. – Кременчук: КДПУ, 2005. – 244 с., іл.

Рецензенти: д.т.н., професор О.В. Садовой 

                     д.т.н., професор П.Х. Коцегуб

Навчальний посібник призначений для студентів електромеханічних спеціальностей технічних навчальних закладів.

У посібнику викладені принципи побудови, аналізу і синтезу лінійних безперервних та нелінійних систем автоматичного керування. Пояснення супроводжуються графічним матеріалом і прикладами розв’язування окремих задач. У додатках наведено довідковий матеріал, що може бути корисним при вивченні курсу “Теорія автоматичного керування”.

Посібник може бути корисним для студентів при вивченні курсів “Системи керування електроприводами”, “Оптимальні системи керування”.

Підписано до друку  _________________проф. В.В.Костін
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