Додаток В

Короткі біографічні довідки вчених, інженерів та винахідників

у галузі теорії автоматичного регулювання і керування

АЙЗЕРМАН Марк Аронович (1913-1992) – російський вчений у галузі теорії керування, доктор технічних наук (1947). Заслужений діяч науки і техніки Росії (1965). Роботи з теорії автоматичного регулювання, зокрема з теорії абсолютної стійкості і теорії диференціальних рівнянь. Під його керівництвом створена універсальна система елементів промислової пневмоавтоматики.

АНДРОНОВ Олександр Олександрович (1901-1952) – російський фізик, механік, математик, академік АН СРСР (1946). Автор фундаментальних робіт і засновник наукової школи з теорії нелінійних коливань та її застосування у радіофізиці, автоматичному регулюванні, динаміці машин (методи дослідження, що ґрунтуються на поданні перехідних процесів траєкторіями у фазовій площині і просторі). Один з авторів класичної книги “Теория колебаний” (1937).

БЕЛЛМАН Ричард Ернст (р. 1920) – американський вчений, один з провідних спеціалістів у галузі математики та обчислювальної техніки. Народився у Нью-Йорку, працював у Каліфорнійському університеті. Автор методу динамічного програмування для розв’язування задач оптимізації.

БОГОЛЮБОВ Микола Миколайович (1909-1992) – математик та фізик, засновник наукових шкіл з нелінійної механіки та теоретичної фізики, академік РАН (1991; академік АН СРСР з 1953 р.) і АН України (1948). Фундаментальні роботи з нелінійної механіки, статистичної фізики (мікроскопічні теорії надтекучості і надпровідності), квантової теорії поля. Один з авторів (разом з Криловим М.М.) методу гармонічного балансу для визначення параметрів автоколивань  і умов їх виникнення.

БУЛГАКОВ Борис Володимирович (1900-1952) - російський вчений, член-кореспондент АН СРСР (1946). Роботи з гіроскопічних приборів, слідкуючих систем, теорії нелінійних коливань.
ВИШНЕГРАДСЬКИЙ Іван Олексійович (1831-1895) – російський вчений, почесний член Петербурзької академії наук (1888), один з основоположників теорії автоматичного регулювання, засновник наукової школи з конструювання машин. Роботи “Об общей теории регуляторов” (1876) та “О регуляторах прямого действия” (1877), разом з роботою Дж. Максвелла “О регуляторах” (1866) внесли корінну зміну у підході до проблеми регулювання і методології досліджень, зробили цей підхід системним; роботи стали витоком ряду сучасних методів дослідження якості регулювання (діаграми стійкості та розподілу коренів, визначення зон стійкості й монотонності та ін.). 1888-1892 р.р. – міністр фінансів.

ВОЗНЕСЕНСЬКИЙ Іван Миколайович (1887-1946) – російський вчений, член-кореспондент АН СРСР (1939). Основні роботи з гідромашинобудуванню (керував проектуванням і побудовою потужних турбін і насосів) і автоматичному регулюванню (парові турбіни і котли).

ВОРОНОВ Авенір Аркадійович (1910-1992) – російський вчений, академік РАН (1991; академік АН СРСР з 1970). Основні роботи з теорії автоматичного керування, синтезу цифрових обчислювальних пристроїв для програмного керування.

ГЛУШКОВ Віктор Михайлович (1923-1982) – математик, академік АН України (1961) і АН СРСР (1964), організатор і перший директор Інституту кібернетики АН України (з 1962; зараз – імені Глушкова). Основні роботи з теоретичної і прикладної кібернетики: теорія цифрових автоматів, автоматизація проектування ЕОМ, застосування кібернетичних методів у народному господарстві.

ГУРВІЦ Адольф (1859-1919) – німецький математик. Народився у Гільдесгеймі. З 1892 р. – професор політехнічного університету у Цюріху. Основні роботи відносяться до математичного аналізу, теорії функцій, алгебри та теорії чисел. Значний внесок у геометрію. Широке використання знайшов його детермінантний критерій стійкості систем автоматичного керування. 

ЄМЕЛЬЯНОВ Станіслав Васильович (р. 1929) – російський вчений, академік РАН (1991; академік АН СРСР з 1984). Роботи з теорії автоматичного керування. Великий внесок у теорію систем зі змінною структурою.

ЖУКОВСЬКИЙ Микола Єгорович (1847-1921) – російський вчений, основоположник сучасної аеродинаміки, член-кореспондент РАН (1917; член-кореспондент Петербурзької АН з 1894 р.). Роботи з теорії авіації, дослідження з механіки твердого тіла, астрономії, математики, гідродинаміки та гідравліки, прикладної механіки, теорії регулювання машин та механізмів. Автор першого російського підручника “Теория регулирования хода машин” (1909). Учасник створення Аеродинамічного інституту в Кучино, під Москвою (1904). Організатор і перший керівник (з 1918 р.) Центрального аерогідродинамічного інституту (ЦАГІ).
ЗУБОВ Володимир Іванович (р. 1930) – російський вчений, член-кореспондент РАН (1991; член-кореспондент АН СРСР з 1981). Основні роботи з проблем стійкості та якісному аналізу систем у нелінійній механіці й електродинаміці.

КРАСОВСЬКИЙ  Микола Миколайович (р. 1924) – російський вчений, академік РАН (1991; академік АН СРСР з 1968). Роботи з теорії стійкості руху і динаміки керованих систем, теорії оптимальних та екстремальних систем. 

КРИЛОВ Микола Митрофанович (1879-1955) – математик та механік, академік АН України (1922), АН СРСР (1929). Фундаментальні роботи з нелінійної механіки, інтерполяції та ін. Один з авторів (разом з Боголюбовим М.М.) методу гармонічного балансу для визначення параметрів автоколивань  і умов їх виникнення.

КУЛЕБАКІН Віктор Сергійович (1891-1970) – російський електротехнік, академік АН СРСР (1939), генерал-майор інженерно-авіаційної служби (1942). Роботи з електрообладнання літаків, електричним машинам та апаратам, теорії автоматичного регулювання (теорія регулювання за збуренням, теорія компенсації збурень та інваріантності). 

ЛУР’Є Анатолій Ісаакович (1901-1980) – російський вчений, член-кореспондент АН СРСР (1960). Роботи з теорії пружності, стійкості систем автоматичного керування, зокрема з абсолютної стійкості нелінійних систем, аналітичної механіки.

ЛЬОТОВ Олександр Михайлович (1911-1974) – російський вчений, член-кореспондент АН СРСР (1968). Роботи зі стійкості нелінійних регульованих систем.

ЛЯПУНОВ Олександр Михайлович (1857-1918) – російський математик та механік, академік РАН (1917; академік Петербурзької АН з 1901 р.). Створив сучасну теорію стійкості рівноваги і руху механічних систем зі скінченою  кількістю параметрів. Роботи з диференціальних рівнянь, гідродинаміки, теорії ймовірностей.

ОХОЦИМСЬКИЙ Дмитро Євгенович (р. 1921) – російський механік та математик, доктор фізико-математичних наук (1958), академік РАН (1991), роботи з динаміки літаючих апаратів і керування ними, оптимального керування, розвитку математичних методів у механіці.

ПЕТРОВ Борис Миколайович (1913-1980) – російський вчений, академік (1960), віце-президент (з 1979) АН СРСР. Роботи з теорії автоматичного регулювання (теорія регулювання за збуренням, теорія компенсації збурень та інваріантності), теорії систем автоматичного керування об’єктами, що рухаються, самоналадних систем.

ПОЛЗУНОВ Іван Іванович (1728-1766) – російський теплотехнік. 1763 року розробив проект універсального парового двигуна – першої у світі двоциліндрової машини безперервної дії, здійснити який йому не вдалося. 1765 року побудував за іншим проектом першу у Росії паросилову установку для заводських потреб, яка проробила 43 дні; за тиждень до її пробного пуску Ползунов помер.

ПОНТРЯГІН Лев Семенович (1908-1988) – російський математик, академік АН СРСР (1958). У 13 років втратив зір. Роботи з топології, теорії безперервних груп, диференціальних рівнянь, фундаментальні роботи з математичної теорії оптимальних процесів, у якій створив наукову школу.

ПОПОВ Євген Павлович (р. 1914) – російський вчений, академік РАН (1992), генерал-майор-інженер. Роботи з теорії автоматичного керування (у тому числі літаючими апаратами), теорії автоматичного регулювання (розвиток  графоаналітичного методу Л.С. Гольдфарба визначення частоти й амплітуди основної гармоніки автоколивань) та ін. 

ПОСПЕЛОВ Гермоген Сергійович (р. 1914) – російський вчений, академік РАН (1991; академік АН СРСР з 1984). Роботи з теорії автоматичного регулювання, теорії керування і планування у великих системах.

СТОДОЛА (Stodola) Аурель (1859-1942) – словацький інженер-теплотехнік, вчений. З 1892 р. жив у Швейцарії. Роботи з теорії стійкості регулювання і розрахунку парових і газових турбін, теорії автоматичного регулювання.

УАТТ (Watt) Джеймс (1736-1819) – англійський механік, винахідник, автор універсального теплового двигуна. Вигадав (1774-1784) парову машину з циліндром подвійної дії, у якій застосував відцентровий регулятор, передачу від штока циліндра до балансиру з паралелограмом та ін. (патент 1784). Машина Уатта відіграла велику роль у переході до машинного виробництва.

ФЕЛЬДБАУМ Олександр Аронович (1913-1969) – російський вчений у галузі автоматичного керування, доктор технічних наук (1953). Основні роботи пов’язані з розробкою теорії лінійних систем, створенням методів оптимізації керування системами з неповною інформацією, розробкою принципів екстремального керування і теорії пошуку екстремуму. Один зі створювачів перших у СРСР аналогових обчислювальних машин.

ЦИПКІН Яків Залманович (1919) – російський вчений, академік РАН (1991; академік АН СРСР з 1990 р.). Розробка основ теорії релейних (1955) та імпульсних (60-ті роки) систем з різними видами модуляції, та інших систем керування.

ЩИПАНОВ Георгій Володимирович (1903-1953) – російський інженер, створювач теорії інваріантності автоматичних систем (1939), яка поклала початок новому напряму у теорії автоматичного регулювання.
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